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      دفاع از رساله دكتري                                      سمينار عمومي    (Colloquium)  
 

   (Seminar) سمينار تخصصي                       ارشد    نامه كارشناسي از پايان دفاع  ■
 

                                                                                      سمينار تخصصي و مشورتي (Informal Seminar)  
  

  

  يابي مبتني بر مجاورت در شبكه هاي حسگر بيسيم با نودهاي ايستا مكان : عنوان

  خوش بطن رشتي مانا:  سخنران

 

  چكيده:
هاي مختلف حرفه بوده است. يكي از  ها در حوزه هاي اصلي در ارتباطات ميان سامانه پذيريِ معنايي از گذشته يكي از چالش تعامل

هاي  سازيِ قالب پذيري بيشتر به آن توجه شده، تعريف يك استاندارد واحد براي يكسان تعاملرويكردهايي كه در گذشته جهت ايجاد 
هاي مختلف به رعايت آن استاندارد بوده است. از استانداردهايي كه به اين منظور  خاص و الزام سامانه دهي در يك حوزه گزارش

. اما با نام برددر حوزه سلامت را  HL7حوزه بانكي و  در SWIFTدر حوزه مالي،  ebXMLو  XBRLتوان  اند مي ايجاد شده
هاي استاندارد مختلف نمايان  در قالب شده ارائهپذيري ميان اطلاعات  افزايش تعداد اين استانداردها چالش جديدي در ايجاد تعامل

كز ما در اين تحقيق بر آن است، پذيري اطلاعات در آن از اهميت فراواني برخوردار است و تمر هايي كه تعامل گشت. يكي از حوزه
  باشد. حوزه سلامت مي

هاي حسگر بيسيم در بسياري از صنايع افزايش قابل توجهي داشته است. با توجه به اين كاربرد  هاي اخير استفاده از شبكه در سال
ها در شبكه  يابي گره بر چگونگي مكاني مهم در اين زمينه شده است. اين پايان نامه ها موضوعها تبديل به يكي از  پيدا كردن مكان گره

ها به صورت همسان وجود ندارد توپولوژي  هاي واقعي امكان پخش گره حسگر بي سيم ناهمسانگرد تمركز دارد. از آنجا كه در محيط
و  باشد ينمكسان ها در سراسر شبكه ي هاي ناهمسانگرد چگالي گره باشد. در شبكه يمي ناهمسانگرد شبيه ها شبكهبيشتر به  ها شبكهاين 

  باشد.  يم  در مناطقي محيط فاقد گره
هاي مختلف  در توپولوژي يابي موجود در شبكه حسگر بي سيم ناهمسانگرد هاي مكان يتمالگورهدف اين پايان نامه، ارزيابي 

O،W،C،S  هترين روش بين هاي مختلف لنگر (تصادفي، مرتب، محيطي) و سپس ارائه الگوريتمي براي بهبود خطا در ب با چينش
هاي مقايسه شده است. الگوريتم پيشنهادي در اين تحقيق با بهره بردن از شناخت محيطي (دانستن مرزهاي محيط) و انتخاب  يتمالگور

هاي مشابه خود  يتمالگوردهد و عملكرد بهتري نسبت به  درصد بهبود مي 17لنگرها بر اساس توپولوژي محيط، خطاي مكان يابي را تا 
  دارد.

  يطيناهمسانگرد، شناخت مح يها بر مجاورت، شبكه يمبتن يابيمكان  م،يسيحسگر ب يها شبكه كلمات كليدي:
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